Приложение 1
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УЧЕБНЫЕ МАТЕРИАЛЫ 

для студентов заочной формы обучения
по Робототехника в ДОО
 наименование дисциплины (модуля)
для направления подготовки (специальности) 44.03.01 Педагогическое образование Профиль "Дошкольное образование"
3,5 года, 5 лет
Общая трудоемкость дисциплины (модуля), 3,5 года обучения 
	Виды занятий
	Распределение по семестрам 

в часах 
	Всего часов

	
	1
семестр
	----

семестр
	----

семестр
	

	1
	2
	3
	4
	5

	Общая трудоемкость
	108
	0
	0
	108

	Аудиторные занятия, в т.ч.:
	10
	0
	0
	10

	лекционные (ЛК)
	4
	0
	0
	4

	практические (семинарские) (ПЗ, СЗ)
	6
	0
	0
	6

	лабораторные (ЛР)
	0
	0
	0
	0

	Самостоятельная работа студентов (СРС)
	62
	0
	0
	62

	Форма промежуточного контроля в семестре*
	экзамен
	0
	0
	36

	Курсовая работа (курсовой проект) (КР, КП)
	-
	-
	-
	


Общая трудоемкость дисциплины (модуля), 5 года обучения

	Виды занятий
	Распределение по семестрам
	Всего часов

	
	3
семестр
	----

семестр
	----

семестр
	

	1
	2
	3
	4
	5

	Общая трудоемкость
	108
	
	
	108

	Аудиторные занятия, в т.ч.:
	12
	
	
	12

	лекционные (ЛК)
	6
	
	
	6

	практические (семинарские) (ПЗ, СЗ)
	6
	
	
	6

	лабораторные (ЛР)
	0
	
	
	0

	Самостоятельная работа студентов (СРС)
	60
	
	
	60

	Форма текущего контроля в семестре- экзамен
	36 
	
	
	36 

	Курсовая работа (курсовой проект) (КР, КП)
	0
	
	
	0


Краткое содержание курса

Перечень изучаемых тем, разделов дисциплины (модуля).
Раздел 1. Сущность понятий робототехника и образовательная робототехника. 
Тема 1. Роль робототехнике в современном обществе.
Тема 2. Структура образовательной робототехники.
Раздел 2. Азбука робототехники. Оборудование, используемое в робототехнике.
Тема 1. Содержание базового набора робототехники.
Тема 2. Программное обеспечение LegoWedo.

Раздел 3. Внедрение основ робототехники в современной школе. 
Тема 1. Цели и задачи робототехники в ДОО.
Тема 2. Использование робототехники на занятиях.
Раздел 4. Вопросы содержательного обеспечения робототехники как учебной дисциплины.
Тема 1. Основы алгоритмизации в записи на графическом языке.
Тема 2. Среда программирования роботов.
Раздел 5. Анализ существующих учебных материалов и программ в области образовательной робототехники.
Тема 1. Анализ образовательных программ по робототехнике для дошкольников.
Тема 2. Анализ современных, доступных учебных материалов по робототехнике для дошкольников.
Раздел 6. Методы обучения, используемые в процессе преподавания робототехники.
Тема 1. Постановка проблемной задачи.
Тема 2. Игровые методы обучения. Проектные методы обучения.
Раздел 7. Робототехника как средство развития ключевых компетенций обучающихся.
Тема 1. Развитие предпосылок учебной деятельности на занятиях по робототехнике.
Тема 2. Развитие коммуникативной, информационной компетенций дошкольников.
Раздел 8. Интеграция образовательных областей в преподавании робототехники.
Тема 1. Использование робототехники на занятиях по различным образовательным областям.
Тема 2. Организация занятий по робототехнике.
Форма текущего контроля 

Контрольная работа
1. Какие действия зашифрованы в программе?
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2. Какой тип ременной передачи – повышающая или понижающая – получается, если ведущее колесо (желтая втулка) меньшего диаметра, а ведомое (прозрачная ступица) большего?

3. Напишите программу, в которой направление вращения мотора меняется при нажатии кнопки вверх и кнопки вниз. Мотор должен включаться на полсекунды.
4. Выведите на экран случайное число и соответствующий этому номеру фон. Сделайте то же самое для чисел и фонов от 11 до 20.
5. Организуйте просмотр всех фонов от 1 до 20 с одновременным прослушиванием звуков. Продумайте, сколько времени необходимо для просмотра каждого фона.
6. Каждый раз при срабатывании датчика расстояния программа должна включать мотор на мощности 6 против часовой стрелки на полсекунды и выводить на экран случайный фон с его номером.
7. Организуйте вывод на экран четных чисел в диапазоне от 0 до 10, при этом число должно отображаться на нечетных фонах в диапазоне от 1 до 9, а мотор включаться на четное число десятых секунды.

8. Напишите программу, в которой при наклоне датчика наклона вниз включается мотор на мощности 6 и исполняется звук 20, а при наклоне вверх мотор включается на мощности 2 в противоположную сторону, работает 2,5 секунды, после чего на фоне номер 3 отображается число «2,5».

9. Напишите программу, согласно которой на экране случайным образом появляется число из набора 10, 20, 30,40,100. Если появляется число 50, программа должна включить мотор на 2 секунды.

Форма промежуточного контроля
Экзамен
Перечень теоретических вопросов (для оценки знаний):

1. Назовите имя и фамилию писателя-фантаста, придумавшего слово «робот», объясните его значение.

2. Кто впервые сформулировал три закона Робототехники? Назовите современные правила робототехники.
3. Какие двигатели используют в робототехнике?

4. Дайте определение понятию «образовательная робототехника». Знания их каких областей интегрирует образовательная робототехника.
5. Несет ли робототехника в себе эффективный воспитательный потенциал?

6. Опишите технику безопасности в робототехнике.

7. Основания для внедрения образовательной робототехники в современный детский сад.

8. История развития робототехники.

9. Классификация роботов.

10. Оборудование для изучения образовательной робототехники.

11. Принципы, лежание в основе обучения робототехнике.

12. Методы обучения робототехнике.

13. Свойства алгоритма. Базовые алгоритмические конструкции.

14. Программное обеспечение для образовательной робототехники.

15. Робототехника как средство формирования ключевых компетенций обучающихся.
Перечень типовых задач (для оценки умений):

1. Продемонстрируйте, как придать жесткость треугольной раме.

2. Продемонстрируйте, как придать жесткость четырехугольной раме.

3. Установите балку на пластину в вертикальное положение.

4. Выполните жесткое и шарнирное соединение балок.

5. Соберите повышающую зубчатую передачу.

6. Соберите ременную прямую передачу.

7. Соберите ременную перекрестную передачу.

8. Соберите понижающую зубчатую передачу.

Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины
Основная литература

1. Образовательная робототехника    (LEGO    WeDo). Сборник методических рекомендаций и практикумов. М.: ДМК Пресс, 2016. 254 с. 2. Русецкий, А.Ю.Вмирероботов : кн.для учащихся. - Москва : Просвещение, 1990. -159 с.
2. Филиппов С.А. Уроки робототехники. Конструкция. Движение. Управление. [Электронныйресурс] / С.А.Филиппов; сост. А.Я.Щелкунова. (1 файл pdf: 193 с.). - М.: Лаборатория знаний , 2018. 
3. Тарапата В.В. Робототехника в школе: методика, программы, проекты [Электронный ресурс] / В.В. Тарапата, Н.Н. Самылкина. (1 файл pdf: 64 с.) – М.: Лаборатория знаний, 2017.

Дополнительная литература 
1.
Копосов, Д.Г. Технология. Робототехника. 5 класс [Текст] : учеб. пособие. - Москва : БИНОМ. Лаб. знаний, 2017. - 96 с. 

2.
Современная педагогика и психология: вызовы будущего и опыт прошлого [Текст] : XLV Международная науч.-практическая конф. молодых исследователей ЗабГУ / отв. ред. Т.К. Клименко. - Чита : ЗабГУ, 2018. - 116 с.

3. Лифанова О.А. Конструируем роботов на LEGO Education WeDo 2.0. Рободинопарк [Электронный ресурс] / О.А. Лифанова. Эл. Изд. – Электронные текстовые дан. (1 файл pdf: 64 с.) – М.: Лаборатория знаний , 2019.

Базы данных, информационно-справочные и поисковые системы* 
1.
Сайт Министерства образования РФ
http://mon.gov.ru/structure/minister/

2.
Федеральный портал «Российское образование»
 http://www.edu.ru  

3.
Сайт журнала «Вестник образования России»
http://vestniknews.ru

5.
Российская педагогическая энциклопедия. 
https://studfiles.net/preview/5840885/

6.
Мир словарей. Коллекция словарей и энциклопедий
www.sinncom.ru

7.
Государственная научная педагогическая библиотека им. Ушинского
http://www.gnpbu.ru/

8.
Занимательная робототехника
http://edurobots.ru/

9.
WeDo – Решения – LEGO Education
http://education.lego.com 

10.
Инструкции к конструктору Lego WeDo » робот из lego
https://www.prorobot.ru

11.
КиберЛенинка
cyberleninka.ru

Ведущий преподаватель                                                       Т.С. Лысикова
Заведующий кафедрой                                                          А.И. Улзытуева
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